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Dispositif de repartition de matieres en vrac avec goulotte 
rotative a angle d'inclinaison variable 

La presente invention concerne un dispositif de repartition de matieres en 
vrac avec goulotte rotative a angle d'inclinaison variable. Elle concerne plus 
particulierement un tei dispositif comprenant un rotor de suspension, une 
goulotte munie de deux bras de suspension, dont chacun est connecte au rotor 
5 de suspension a Taide d'un axe de suspension, de fagon a definir sur le rotor de 
suspension un axe de pivotement pour la goulotte, et un mecanisme d'entrai- 
nement pour produire un moment de pivotement apte a pivoter la goulotte 
autour de son axe de pivotement. 

De tels dispositifs de repartition de matieres en vrac sont par exempie uti- 
10 lises dans des installations de chargement de fours a cuve, notamment de 
hauts fourneaux, ou la goulotte rotative a angle d'inclinaison variable assure la 
distribution de la charge a I'interieur du four a cuve. II sera apprecie que dans 
un tel dispositif la goulotte est un element d'usure, qui doit etre remplace de 
temps en temps. D'ou la necessite de suspendre la goulotte de maniere 
15 facilement demontable dans son rotor de suspension, tout en assurant une 
transmission fiable d'un important moment de pivotement sur la goulotte. 

Des dispositifs de repartition de matieres en vrac avec goulotte rotative a 
angle d'inclinaison variable sont par exempie decrits dans les brevets 
US 3,814,403, US 5,022,806 et la demande de brevet DE 3342572. 

20 . La goulotte du dispositif decrit dans le brevet US 3,814,403 est munie de 
tourillons de suspension lateraux. D'un cote elle comprend deux tourillons de 
suspension espaces, qui sont regus dans deux logements separes d'une bride 
de suspension entramee en rotation par le mecanisme de pivotement, de fagon 
a ce que cette bride de suspension puisse transmettre le moment de pivote- 

25 ment a la goulotte. Du cote oppose elle comprend un tourillon de suspension 
unique qui peut tourner dans un logement d'une bride fixe. La fixation des 
tourillons dans les deux brides se fait a I'aide de clavettes transversales. 

La goulotte du dispositif decrit dans le brevet US 5,022,806 est egalement 
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munie de tourillons de suspension lateraux. D'un cote elle comprend deux 
tourillons de suspension espaces, qui sont regus dans un logement d'une bride 
de suspension entrainee en rotation par le mecanisme de pivotement, de fagon 
a ce que cette bride de suspension puisse transmettre le moment de pivote- 
5 ment a la goulotte. Du cote oppose elle comprend un tourillon unique qui est 
regu dans un logement d'une bride fibre de tourner sur un pivot. 

La goulotte du dispositif decrit dans la demande de brevet DE 3342572 
est munie de deux bras de suspension de forme speciale. Chacun de ces bras 
de suspension est regu dans un logement d'une bride de suspension entrainee 
^ 10 en rotation par le mecanisme de pivotement. La forme du bras de suspension 

assure son blocage le logement de la bride de suspension tout en permettant 
une extraction aise de la goulotte apres soulevement de celle-ci. Les deux 
brides de suspension transmettent le moment de pivotement a la goulotte. 

Un objet de la presente invention est de proposer un dispositif de reparti- 
15 tion de matieres en vrac muni d'une suspension de la goulotte plus simple et 
moins encombrante, permettant neanmoins de transmettre d'importants 
moments de pivotement a la goulotte, tout en assurant un demontage et 
montage aises de la goulotte. Conformement a I'invention, cet objectif est 
atteint par un dispositif selon la revendication 1 . 

20 Un dispositif de repartition de matieres en vrac selon I'invention comprend 

. un rotor de suspension ainsi qu'une goulotte munie de deux bras de suspen- 

sion. Chaque bras de suspension est connecte au rotor de suspension a I'aide 
d'un axe de suspension, de fagon a definir sur le rotor de suspension un axe de 
pivotement pour la goulotte. Le dispositif comprend en outre un mecanisme 

25 d'entraTnement pour produire un moment de pivotement apte a pivoter la 
goulotte autour de son axe de pivotement. Un levier de commande est con- 
necte a I'aide d'une articulation au rotor de suspension. Le mecanisme 
d'entraTnement est connecte a ce levier de commande de fagon a transmettre a 
ce dernier le moment de pivotement. Pour transmettre ce moment de pivote- 

30 ment a un bras de suspension, le levier de commande est equipe d'une butee 
qui prend appui sur contrebutee amenagee sur le bras de suspension respectif. 
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II sera apprecie que ce dispositif se distingue par une suspension de la goulotte 
tres simple et tres compacte, qui permet de transmettre d'importants moments 
de pivotement a la goulotte, tout en assurant un demontage et montage aises 
de la goulotte. 

La transmission du moment de pivotement a la goulotte pourrait se faire a 
travers un seul des deux bras de suspension. Une transmission symetrique du 
moment de pivotement aux deux bras de suspension de la goulotte est cepen- 
dant plus avantageuse. A cette fin un levier de commande est associe a chacun 
des deux bras de suspension et connecte a I'aide d'une articulation au rotor de 
suspension. Le mecanisme d'entramement est alors connecte aux deux leviers 
de commande de fagon a transmettre le moment de pivotement symetrique- 
ment a ceux-ci. Pour transmettre dans ce dispositif le moment de pivotement 
aux deux bras de suspension de la goulotte, une butee sur chacun deux leviers 
de commande coopere avec une contrebutee sur le bras de suspension auquel 
le levier de commande respectif est associe. 

On peut bien entendu concevoir differents mecanismes d'entramement 
pour transmettre au(x) levier(s) de commande un moment de pivotement. Dans 
une execution preferentielle, ce mecanisme d'entramement comprend un rotor 
de commande a axe de rotation coaxial au rotor de suspension, ainsi qu'une 
transmission angulaire portee par le rotor de suspension. L'arbre d'entree de 
cette transmission angulaire est muni d'un pignon qui s'engrene avec une 
couronne dentee portee par le rotor de commande. Son arbre de sortie est 
parallele a I'axe de pivotement de la goulotte et est entrame en rotation lorsque 
l'arbre d'entre est entraine en rotation par le rotor de commande. Un meca- 
nisme bielle-manivelle connecte l'arbre de sortie au(x) levier(s) de commande. II 
sera note qu'une rotation du pignon d'entree de la transmission angulaire a lieu 
s'il y a une difference de vitesse angulaire entre le rotor de suspension et le 
rotor de commande. Cette rotation de l'arbre d'entree produit une rotation de 
l'arbre de sortie de la transmission angulaire, qui est transformee par le meca- 
nisme bielle-manivelle en un pivotement du (des) levier(s) de commande autour 
de son (leur) articulation(s) sur le rotor de suspension. 
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On peut egalement concevoir differentes executions de la butee et de la 
contrebutee. Dans une execution preferentielle, la butee est par exemple 
formee par un pivot d'entraTnement porte par le levier de commande. La 
contrebutee est alors avantageusement formee par une mortaise de guidage 
5 amenagee dans ledit bras de suspension de la goulotte. Cette mortaise de 
guidage presente avantageusement une embouchure dans I'extremite libre du 
bras, de fagon a pouvoir y introduire le pivot d'entraTnement par une translation 
du bras de suspension perpendiculairement au pivot d'entraTnement. 

Chacun des deux axes de suspension est de preference monte de fagon 
10 facilement demontable dans un logement du rotor de suspension. Afin de 
faciliter le montage/demontage des axes de suspension, chacun des deux bras 
de suspension de la goulotte comprend avantageusement un trou oblong pour 
le passage de son axe de suspension, de fagon a pouvoir decharger les deux 
axes de suspensions par un soulevement de la goulotte. 

15 Afin d'optimiser la transmission du moment de pivotement du levier de 

commande au bras de suspension, il est avantageux d'avoir I'axe de suspen- 
sion du bras de suspension et I'articulation du levier de commande sensible- 
ment coaxiaux. 

Dans le meme but il est egalement avantageux de former le levier de 
20 commande d'un assemblage de deux demi-leviers symetriques entre lesquels 
est alors logee une extremite libre du bras de suspension. 

Dans une execution preferentielle, le dispositif comprend une carcasse 
exterieure, dans laquelle le rotor de suspension est suspendu. Cette carcasse 
est equipee d'un ecran inferieur, qui est muni d'une ouverture circulaire. 
25 L'extremite inferieur du rotor de suspension porte un collet, qui est ajuste dans 
cette ouverture circulaire. Dans ce collet sont agencees deux lumieres pour le 
passage des deux bras de suspension de la goulotte. Deux brides de support 
flanquent chacune des lumieres pour le support des axes de suspension a leur 
deux extremites. 

30 D'autres particularites et caracteristiques de ['invention ressortiront de la 

description detaillee "d'un mode de realisation avantageux, qui est decrit ci- 



P-PWU-427/LU 

5 

dessous a titre d'illustration, en se referant aux dessins annexes. Ceux-ci 
montrent: 

Fig.1: une section verticale d'un dispositif de repartition de matieres en vrac 

avec goulotte rotative a angle d'inclinaison variable; 
5 Fig. 2: une section horizontale du dispositif de la Fig. 1 ; 

Fig. 3: une section verticale semblable a celle de la Fig. 1, illustrant le demon- 

tage de la goulotte; 

Fig. 4: une section verticale montrant des details de la suspension de la 
goulotte du dispositif de la Fig. 1 ; 
10 Fig. 5: une section verticale semblable a celle de la Fig. 4, illustrant le demon- 
tage de la goulotte. 

Le dispositif de repartition de matieres en vrac 10 montre sur les Figures 1 
et 2 est plus specialement destine a faire partie d'un dispositif d'alimentation 
15 d'un four a cuve, tel que par exemple un haut fourneau, represents schemati- 
quement par son extremite superieure 12. 

Ce dispositif 10 comprend une carcasse exterieure 14, qui est connectee 
de fagon etanche a I'extremite superieure 12 du four a cuve. Cette carcasse 
exterieure 14 est munie d'un manchon fixe d'alimentation 16, qui est sensible- 

20 ment coaxial a I'axe vertical 18 du four a cuve et est sorti de fagon etanche de 
I'extremite superieure (non montree) de la carcasse exterieure 14. Un rotor de 
suspension 20 est suspendu dans la carcasse exterieure 14, par exemple a 
Paide d'un anneau de roulement de grand diametre (non montre). Ce rotor de 
suspension 20 comprend un manchon de suspension vertical 24, qui entoure le 

25 manchon d'alimentation fixe 16 et est muni d'un collet horizontal 26 a son 
extremite inferieure. Ce collet 26 est ajuste dans une ouverture circulaire d'un 
ecran inferieur 28, qui separe Pinterieur de la carcasse 14 de Pinterieur du four. 

Sur la Fig. 1 , la reference 30 repere un deuxieme rotor, encore appele ro- 
tor de commande 30. Ce rotor de commande 30 entoure le rotor de suspension 
30 20 et est suspendu dans la carcasse exterieure 14, par exemple a Paide d'un 
anneau de roulementde grand diametre (non montre), de fagon a avoir son axe 
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de rotation sensiblement coaxial a I'axe de rotation du rotor de suspension 20. 
Les deux rotors 20 et 30 sont entraTnes en rotation par un dispositif d'entrame- 
ment (non montre sur les Fig.). Ce dispositif d'entraTnement comprend, de fagon 
connue en soi, un premier pignon, qui s'engrene avec une couronne dentee du 
5 rotor de suspension 20, et un deuxieme pignon, qui s'engrene avec une 
couronne dentee du rotor de commande 30. A I'aide de deux moteurs et d'un 
mecanisme differentiel, qui sont installes en-dehors de la carcasse 14, ce 
dispositif d'entraTnement est apte a entramer en rotation les deux rotors 20, 30, 
soit avec des vitesses de rotation parfaitement synchronises, soit avec des 
1 0 vitesses de rotation differentes. 

La reference 32 repere une goulotte de distribution pour des matieres en 
vrac deversees a travers le manchon d'alimentation 16. Cette goulotte 32 
comprend deux bras lateraux de suspension 34, 34'. De part et d'autre du 
manchon de suspension 24, le collet 26 est muni de deux lumieres 35, 35', a 

15 travers lesquelles les extremites libres des deux bras de suspension 34, 34' 
penetrant a I'interieur de la carcasse exterieure 14. Au-dessus du collet 26, les 
deux bras de suspension 34, 34' sont connectees au rotor de suspension 20 a 
I'aide de deux axes de suspension 36, 36'. Ces derniers sont loges dans des 
paliers 37, 37', qui sont amenages sur le collet 26 de part et d'autre du man- 

20 chon de suspension 24, de fagon a definir sur le rotor de suspension 20 un axe 
de pivotement sensiblement horizontal pour la goulotte 32. 

La reference 38 repere de fagon globale une transmission angulaire por- 
tee par le collet 26 du rotor de suspension 20. Cette transmission angulaire 38 
comprend un arbre d'entree vertical 40, qui est parallele a I'axe de rotation des 

25 deux rotors 20, 30 et est equipe d'un pignon 42 qui s'engrene avec une cou- 
ronne dentee 44 du rotor de commande 30. Elle comprend en outre un arbre de 
sortie horizontal 46, qui est parallele a I'axe de pivotement de la goulotte 32 et 
comprend deux extremites libres, dont chacune est equipee d'une manivelle 48, 
48'. Un systeme d'engrenage interconnecte I'arbre d'entree 40 et I'arbre de 

30 sortie 46, de fagon a transformer une rotation de I'arbre d'entree vertical 40 en 
une rotation de I'arbre de sortie horizontal 46. 
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Deux bielles 50, 50' connectent les deux manivelles 48, 48 s symetrique- 
ment a deux leviers de commande 52, 52', dont chacun a sensiblement la 
forme d'une equerre a deux bras. Pour chacun de ces deux leviers de com- 
mande 52, 52', Pextremite d'un de ces bras est connectee de fagon articulee a 
sa bielle 50, 50', tandis Pextremite de Pautre bras est connectee a I'aide d'une 
articulation 54, 54' au rotor de suspension 20. Ces articulations 54, 54' definis- 
sent pour chaque levier de commande 52, 52' sur le rotor de suspension 20 un 
axe de pivotement sensiblement coaxial a Paxe de pivotement de la goulotte 32. 

On a vu plus haut qu'une rotation du pignon d'entree 42 de la transmission 
angulaire 38 produit une rotation des manivelles 48, 48'. Celle-ci est transfor- 
mee par les bielles 50, 50' en un pivotement symetrique des deux leviers de 
commande 52, 52' autour de leur articulations 54, 54'. Or, une rotation du 
pignon d'entree 42 a lieu s'il y a une difference de vitesse angulaire entre le 
rotor de suspension 20 et le rotor de commande 30. En d'autres termes, pour 
faire pivoter les deux leviers de commande 52, 52' de fagon symetrique autour 
de leur articulations 54, 54', il suffit d'entrainer le rotor de commande 30 a une 
vitesse angulaire differente du rotor de suspension 20. 

Selon un aspect important de la presente invention, la transmission d'un 
moment de pivotement des leviers de commande 52, 52' sur les bras de 
suspensions 34, 34' fait appel a un systeme butee-contrebutee, dans lequel une 
butee du levier de commande 52, 52' prend simplement appui sur une contre- 
butee du bras de suspension 34, 34' pour transmettre le moment de pivote- 
ment. La butee est par exemple formee par un pivot d'entrainement 56, 56' 
porte par le levier de commande 52, 52', tandis que la contrebutee est alors 
formee par une mortaise de guidage 58, 58'. Cette derniere est avantageuse- 
ment amenagee dans Pextremite libre du bras de suspension 34, 34' et pre- 
sente dans celle-ci une embouchure, de fagon a pouvoir introduire le pivot 
d'entrainement 56, 56' dans sa mortaise 58, 58' par une simple translation du 
bras de suspension 34, 34' perpendiculairement au pivot d'entrainement 56, 
56'. 

Sur la Fig. 4 est montree une execution preferentielle de Passemblage le- 
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vier de commande 52, axe de suspension et bras de suspension 34. On voit 
que le levier de commande 52 est forme d'un assemblage de deux demi-leviers 
symetriques 60\ 60", entre lesquels est logee I'extremite libre du bras de 
suspension 34. Cette derniere traverse la lumiere 35, qui est amenagee dans le 
5 collet 26 du rotor de suspension 20 et qui est flanquee de deux brides de 
support 62', 62". Chaque bride de support 62', 62" est garnie d'une douille 64\ 
64". Ladite articulation 54 du levier 52 sur le rotor de suspension 20 est alors 
formee par montage d'un tourillon 66' du demi-levier 60' dans la douille 64' de 
la bride de support 62* et d'un tourillon 66" du demi-levier 60" dans la douille 

10 64" de la bride de support 62". Chacun des deux tourillons 66', 66" est en outre 
muni d'un alesage central 68\ 68", dans lequel prend appui une extremite de 
I'axe de suspension 36. II sera note que Taxe central de I'axe de suspension 36 
est sensiblement coaxial a I'axe central de Tarticulation 54 du levier de com- 
mande 52. Des arrets mecaniques (non montres) assurent le blocage axial de 

15 I'axe de suspension 36. Cependant, apres demontage de ces arrets mecani- 
ques, Taxe de suspension 36 peut etre facilement retire de son logement forme 
par les deux alesages 68', 68". 

Afin de faciliter le montage et demontage des axes de suspensions 36, 
36', chacun des deux bras de suspension de la goulotte comprend un trou 

20 oblong 70, 70* pour le passage de son axe de suspension 36, 36'. Ce trou 
oblong 70, 70' est agence dans le prolongement de la mortaise 58, 58', de 
fagon a pouvoir decharger les deux axes de suspensions 36, 36' par un 
soulevement de la goulotte 32. Ceci est illustre par un comparaison des Fig. 4 
et 5. Dans la Fig. 4, le bras de suspension 34 est en appui sur I'axe de suspen- 

25 sion 36 avec le bord superieur de son trou oblong 70. Dans la Fig. 5, la goulotte 
32 est dans une position soulevee, dans laquelle il existe un jeu « J » entre le 
bord superieur du trou oblong 70 et Taxe de suspension 36, de sorte a dechar- 
ger I'axe de suspension 36. Reste a noter que la reference 72 repere dans la 
Fig. 4 un arret mecanique qui evite un soulevement intempestif de la goulotte 

30 32. Dans la Fig. 5, cet arret mecanique 72 est enleve. 

La procedure de demontage de la goulotte est illustree par la Fig. 3. La 
reference 100 repere un dispositif de manipulation de la goulotte 32 qui est 
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suspendu a un cable 102 d'un engin de levage. Ce dispositif de manipulation 
100 est accouple a la goulotte 32 a travers une ouverture de demontage 104, 
qui est amenagee dans I'extremite superieure 12 du four a cuve. Dans une 
premiere etape la goulotte 32 est legerement soulevee, afin d'amener par une 
5 translation des deux bras de suspension 34, 34' les deux axes de suspension 
36, 36' dans la position montree dans la Fig. 5. Dans cette position on sait 
maintenant facilement retirer les deux axes de suspension 36, 36' de leur 
logement respectif. Ensuite on laisse descendre la goulotte 32 afin de degager 
par une translation des deux bras de suspension 34, 34' les deux pivots 
10 d'entramement 56, 56' de leur mortaise de guidage 58, 58' respective. On sait 
alors extraire la goulotte 32 lateralement a travers I'ouverture de demontage 
104. Un contrepoids 106 du dispositif de manipulation 100 maintient la goulotte 
32 sensiblement parallele a elle meme pendant toute I'operation d'extraction. 
L'operation de montage de la goulotte s'effectue de fagon inverse. 
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Revendications 

1 . Dispositif de repartition de matieres en vrac comprenant: 
un rotor de suspension (20); 

une goulotte (32) munie de deux bras de suspension (34, 34'), dont chacun 
est connecte audit rotor de suspension (20) a Paide d'un axe de suspension 
5 (36, 36'), de fagon a definir sur le rotor de suspension (20) un axe de pivo- 
tement pour la goulotte (32); et 

un mecanisme d'entraTnement pour produire un moment de pivotement apte 
a pivoter la goulotte (32); 

caracterise par 

10 un levier de commande (52, 52') connecte a Paide d'une articulation (54, 54') 
audit rotor de suspension (20), ledit mecanisme d'entraTnement etant con- 
necte audit levier de commande (52, 52') de fagon a transmettre a ce der- 
nier ledit moment de pivotement; et 

une butee (56, 56') sur ledit levier de commande (52, 52') et une contrebu- 
15 tee (58, 58') sur un bras de suspension (34, 34'), ladite butee (56, 56') pre- 
nant appui sur ladite contrebutee (58, 58') de fagon a transmettre ledit mo- 
ment de pivotement audit bras de suspension (34, 34'). 

2. Dispositif selon la revendication 1 , caracterise 

en ce qu'un levier de commande (52, 52') est associe a chacun des deux 
20 bras de suspension (34, 34') et connecte a Paide d'une articulation audit 
rotor de suspension (20); 

en ce que ledit mecanisme d'entraTnement est connecte aux deux leviers de 
commande (52, 52') de fagon a transmettre ledit moment de pivotement 
symetriquement a ceux-ci; et 

25 en ce qu'une butee (56, 56') sur chacun deux leviers de commande (52, 52') 
coopere avec une contrebutee (58, 58') sur le bras de suspension (34, 34') 
auquel le levier-de commande (52, 52') respectif est associe pour transmet- 
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tre ledit moment de pivotement aux deux bras de suspension (34, 34') de la 
goulotte (32). 

3. Dispositif selon la revendication 2, caracterise en ce que ledit mecanisme 
d'entraTnement comprend: 

5 un rotor de commande (30) a axe de rotation coaxial audit rotor de suspen- 
sion (20), ledit rotor de commande (30) etant equipe d'une couronne dentee 
(44); 

une transmission angulaire (38) qui est portee par ledit rotor de suspension 
(20) et qui comprend: 

10 un arbre d'entree (40), qui est muni d'un pignon (42) qui s'engrene avec 

la couronne dentee (44) dudit rotor de commande (30); et 

un arbre de sortie (46), qui est parallele a I'axe de pivotement de la 
goulotte (32) et qui est entraine en rotation lorsque ledit arbre d'entre 
(40) est entrame en rotation par la couronne dentee (44) dudit rotor de 
15 commande (30); 

un mecanisme bielle-manivelle (48, 50, 48', 50') connectant ledit arbre de 
sortie (46) aux deux leviers de commande (52, 52'). 

4. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 3, caracterise en ce 
que: 

20 ladite butee est formee par un pivot d'entraTnement (56, 56') porte par ledit 
levier de commande (52, 52'); et 

ladite contrebutee est formee par une mortaise de guidage (58, 58') amena- 
gee dans ledit bras de suspension (34, 34') de la goulotte (32). 

5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce que: 

25 ledit bras de suspension (34, 34') de la goulotte (32) comprend un bras de 
levier avec une extremite libre; et 

ladite mortaise de guidage (58, 58') presente une embouchure dans ladite 
extremite libre, de fagon a pouvoir y introduire ledit pivot d'entraTnement (56, 
56') par une translation du bras de suspension (34, 34') perpendiculairement 
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audit pivot d'entrainement (56, 56'). 

6. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 6, caracterise en ce 
que chacun des deux axes de suspension (36, 36') est monte de fagon de- 
montable dans un logement du rotor de suspension (20). 

5 7. Dispositif selon ia revendication 6, caracterise en ce que chacun des deux 
bras de suspension (34, 34') de la goulotte (32) comprend un trou oblong 
(70, 70') pour le passage de son axe de suspension (36, 36'), de fagon a 
pouvoir decharger les deux axes de suspensions (36, 36') par un souleve- 
ment de la goulotte (32). 

10 8. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 7, caracterise en ce 
que I'axe de suspension (36, 36') du bras de suspension (34, 34') et 
['articulation (54, 54') du levier de commande (52, 52') sont sensiblement 
coaxiaux. 

9. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 8, caracterise en ce 
15 que le levier de commande (52, 52') est forme d'un assemblage de deux 

demi-leviers symetriques (60', 60") entre lesquels est logee une extremite 
libre du bras de suspension- (34, 34'). 

10. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 9, caracterise par: 

une carcasse exterieure (14) dans laquelle ledit rotor de suspension (20) est 
20 suspendu, ladite carcasse (14) comprenant un ecran inferieur (28) muni 
d'une ouverture circulaire; 

un collet (26) porte par Pextremite inferieur dudit rotor de suspension (20), 
ledit collet (26) etant ajuste dans ladite ouverture circulaire; 

deux lumieres (35, 35') agencees dans ledit collet (26) pour le passage des 
25 deux bras de suspension (34, 34') de la goulotte (32); et 

deux brides de support (62', 62") flanquant chacune desdites lumieres (35, 
35') pour le support des axes de suspension (36, 36') a chacune de leur 
extremites. 
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Abrege 

Un dispositif de repartition de matieres en vrac comprend un rotor de sus- 
pension (20) monte dans une carcasse exterieure (14). Une goulotte (32) est 
munie de deux bras de suspension (34, 34'), dont chacun est connecte audit 
rotor de suspension (20) a i'aide d'un axe de suspension (36, 36'), de fagon a 
5 definir sur le rotor de suspension (20) un axe de pivotement pour la goulotte 
(32). Un levier de commande (52, 52') est connecte a I'aide d'une articulation 
(54, 54') au rotor de suspension (20). Un mecanisme d'entramement transmet 
au levier de commande (52, 52') un moment de pivotement. Une butee (56, 56') 
du levier de commande (52, 52') prend appui sur une contrebutee (58, 58') du 
10 bras de suspension (34, 34'), de fagon a transmettre le moment de pivotement 
a ce dernier. 

(Figure 1) 
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